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oLISORES

POTENCIOMETROS
LUZ: LDR
TEMPERATURA: NTC/ LM35
SENSORES DE DISTANCIA
ACELEROMETROS
VIBRACION: PIEZOELECTRICOS
MICROFONOS
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POTENCIOMETRO

Es una resistencia variable

Funcionamiento Potenciometro

potentiometer
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LUZLDR

Es una resistencia variable con la luz

Resistance (L)

Light level (Jux)
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TEMPERATURA: NTC

ESs una resistencia variable con la temperatura
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Es un sensor integrado que produce una tension proporcional a
la temperatura

TO-92
Plastic Package

+Vs
+Vs Vour GND w “I’ )

- - -
| oureur
v L35 0V +10.0 mV/°C

BOTTOM VIEW 1

Typical Applications

FIGURE 1. Basic Centigrade Temperature Sensor
(+2°C to +150°C)

Supply Voltage: 4 to 30 V
Temp. Range: -55 to +150 °C

Accuracy: +2 °C over range

Output: +10mV/°C

+Vs
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DISTANCIA ULTRASONIDOS

Miden el tiempo de rebote de una senal acustica
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Producen una tension entre sus pines en funcion de la distancia
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ACELEROMETROS

Miden la inclinacion y aceleracion de un objeto
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Producen una tensidon entre sus extremos proporcional a la
vibracion
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Estan basados en el efecto piezoeléctrico

Necesitan circuito de filtrado y amplificacion




ACTURDORES

LED RGB
DISPLAYS 7 SEGMENTOS
PANTALLAS LCD
ZUMBADOR
MOTORES



ACTURDORE

Son 3 leds de colores Rojo R, Verde G y Azul B en la misma
capsula
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ACTURDORES

DISPLAY 7 SEGMENTOS

Son 8 LEDS que permiten formar numeros y caracteres
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ACTURDORES

PANTALLAS LGD

Es una pantalla de cristal liquido formada por pixeles

HECDEFGHI JKLMNOP

abcdetghilak lmnor




ACTURDORES

Basado en el efecto piezoeléctrico, produce una vibracion
cuando se le somete a tension eléctrica




FTRADAS Y SALIDAS ANALOGICAS

SALIDAS ANALOGICA
ENTRADAS ANALOGICA
LECTURA DE SENSORES

MAP
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EY S AALOGICAS
SALIDAS ANALOGICAS

Permiten simular una senal analégico a partir de una
digital

Pines Digitales 3, b, 6, 9, 10, 11

Usa una senal con una frecuencia de 500 Hz= 2 ms
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Pulse Width Modulation
0% Duty Cycle - analogWrite(0)

Sv
Ov Ll_l_l_l_{

analogWrite (pin, 0-255); |
25% Duty Cycle - analogWrite(64)

Sv
Vs=5v*PWM/255 o | | ‘ | I | ‘ | I | ]

50% Duty Cycle - analogWrite(127)
TpEpEpEpEns
Ov

75% Duty Cycle - analogWrite(191)

SALIDAS ANALOGICAS

Sv
Ov

100% Duty Cycle - analogWrite(255)
Sv

Ov
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Leen el valor de la tensidon en el pin mediante un conversar
analogico digital de 10 bits

Pines Analogicos de entrada AO-A6

analogRead (pin) ;

5v=1023
Owv=0
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LEGTURA DE SENSORES

int sensorPin = AB; /¢ select the input pin for the potentiometer
int sensorValue = 8; // variable to store the value coming from the sensor

void setup() {

pinMode{ledPin, OUTPUT); /¢ declare the ledPin as an OUTPUT:
Serial.begin{9600); /74 Open the serial port ant set up speed

¥
void loop() {

sensor¥alue = analogRend{sensorPin); /¢ read the value from the sensor:
Serial.print{"Valor Sensor="); /¢ Print a message
Serial.printin{sensorValue); /7 Print the value of the sensor
de Loy (1688 ) ; /¢ Wait 1 sec
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MAP
Mapea un numero desde un rango hacia otro

newValue=map (value, fromLow, fromHigh, toLow,toHigh)

newValue=map (value, 0, 1023, 0,255);



PRACTICAS

P2-1 CONTROLAR UN LED CON LA INTENSIDAD LUMINOSA
P2-2 LED CONTROLADO POTENCIOMETRO



NOTORES

MOTORES CC
SERVOMOTORES
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MOTORES

MOTORES Corriente Continua

 Son econdmicos

* Facil regulacion de la velocidad en funcidon de su
tension de alimentacion

* Invierten el sentido de giro en funcion de su polaridad



MOTOR CC

Circuito de potencia
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MOTOR CC

Inversion de giro mediante puente en H
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Motor Controller Using L293D
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MOTORES

SERVOMOTORES

Son motores eléctricos que pueden ser controlados tanto en
sentido de giro como en posicion

Servo de posicion: controla la posicion en un angulo de 180°

Servo continuo: pueden girar continuamente, son una
modificacion de los anteriores
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PRACTICAS

P2-3 CONTROLAR UN MOTOR CC
P2-4 CONTROL DE SERVO POSICION
P2-5 CONTROL DE SERVO CONTINUO



PROSECTOS

METODO DE TRABAJO
ELECCION DE PROYECTOS
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' DROYECTI

METODO DE TRABAIO

1. Finalidad del sistema

2. Esquema de Entradas y Salidas
3. Descomposicion del problema
4

. Busqueda de informacion

O

Hardware: Esquema Electronico- Protoboard

6. Software: Diagrama de Flujo- Traduccion a Arduino








